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คำช้ีแจง ให้ผู้เรียนทุกคนทำการทดลองตามใบงานการทดลองท่ี 4 เรื่องงานโปรแกรมรับค่าจากพอร์ต
ดิจิตอลตามข้ันตอนการปฏิบัติงาน 
 
จุดประสงค์ท่ัวไป 

เพื่อให้มีทักษะการปฏิบัติงานโปรแกรมการรับค่าจากพอร์ตดิจิตอล 
 
จุดประสงค์การเรียนรู้เชิงพฤติกรรม (เพื่อให้ผู้เรยีน.....) 

1. สามารถใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C เบ้ืองต้นได้อย่างถูกต้อง 
2. สามารถใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด Arduino UNO R3 เบ้ืองต้นได้อย่างถูกต้อง 
3. สามารถประกอบและทดสอบวงจรการรับค่าจากพอร์ตดิจิตอลได้อย่างถูกต้อง 
4. สามารถเขียนโปรแกรมใช้งานพอร์ตทำหน้าท่ีอินพุทพอร์ตเบ้ืองต้นได้อย่างถูกต้อง 
5. สามารถประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด Arduino UNO R3 เบือ้งต้นได้อย่าง

ถูกต้อง 
6. มีกิจนิสัยในการแสวงหาความรู้เพิ่มเติม การทำงานด้วยความประณีต รอบคอบและปลอดภัย 

 
เคร่ืองมือและอุปกรณ์ 

1. โปรแกรม Arduino IDE 1.8.4 หรือสูงกว่า   1 โปรแกรม 
2. สาย USB สำหรับ Arduino Uno R3   1 เส้น 
3. ชุดทดลอง Arduino Uno R3 พร้อมสายต่อวงจร  1 ชุด 
4. เครื่องคอมพิวเตอร์แบบพกพา    1 เครื่อง 
5. แผงต่อวงจร      1 ตัว 
6. มัลติมิเตอร์      1 ตัว 
7. เครี่องมือประจำตัว     1 ชุด 

 
ข้อห้ามและข้อควรระวัง 

1. ไม่เล่นและหยอกล้อกันในเวลาปฏิบัติงาน 
2. ควรระวังไม่วางบอร์ด Arduino Uno R3 หรือชีลต่างๆ บนโต๊ะโลหะหรือท่ีวางท่ีเป็นโลหะ

เพราะอาจเกิดการลัดวงจรของภาคจ่ายไฟได้ 
3. ไม่ควรต่อสายต่อวงจรในบอร์ด Arduino Uno R3 ท้ิงไว้ ควรถอดสายต่อวงจรออกให้หมด 

เพราะผล การทดลองอาจเกิดการผิดพลาดไม่เป็นไปตามทฤษฎีได้ 
4. ไม่ควรถอดสายสายโหลด USB เข้าออกตลอดเวลา เพราะอาจทำให้ภาคจ่ายไฟของบอร์ด 

Arduino Uno R3 เสียหายได้ 
5. ควรระวังเครื่องมือและอุปกรณ์เสียหายจากการปฏิบัติงานไม่ถูกต้องตามข้ันตอนและไม่

ปลอดภัย 
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ทฤษฎี 
 บอร์ด Arduino รุ่นท่ีใช้ไอซีไมโครคอนโทรลเลอร์ ATMEGA328, ATMEGA168, ATMEGA8 
มีพอร์ตดิจิทัลให้สามารถเช่ือมต่อใช้งานได้ 14 ขาด้วยกันโดยเริ่มจากขา D0, D1, …D13 (ขา D0, D1 
สงวนไว้ดังท่ีได้กล่าวมาแล้วในใบงานการทดลองท่ี 3 ) และมีพอร์ตแอนาลอกอีก 6 ขาคือ A0, A1, 
…A5 ท่ีสามารถนำมาใช้งานในโหมดดิจิทัลได้ ส่วน A6, A7 ท่ีมีอยู่ในบอร์ด Arduino รุ่น Mini และ 
Nano จะใช้งานได้ เฉพาะการรับสัญญาณเข้าท่ีเป็นแอนาลอกเท่านั้น  โหมดการทำงานของพอร์ตท่ี
ให้ทำงานแบบดิจิทัลสามารถส่ังให้ทำงานได้ 2 โหมดคือโหมด เอาท์พุทและโหมดอินพุท 
ไมโครคอนโทรลเลอร์ท่ีใช้ใน Arduino ส่วนใหญ่เป็นตระกูล AVR มีขอ้โดด เด่นอีกหนึ่งประการคือ มี
ตัวต้านทานพูลอัพท่ีมีค่า 20k อยู่ภายในซึ่งผู้ใช้งานสามารถท่ีจะเลือกใช้หรือไม่ ใช้ก็ได้  เนื่องจาก
ไมโครคอนโทรลเลอร์ AVR ท่ีนำมาทำ เป็น Arduino สามารถขับกระแสออกจากขา พอร์ตในโหมด
ดิจิทัลได้มากพอสมควรท่ีจะขับ LED ให้ติดสว่างได้ ดังนั้นการใช้งานเพื่อท่ีจะขับโหลดท่ี เป็น LED จึง
สามารถต่อโดยตรงได้โดยไม่ต้องใช้ไอซีช่วยขับกระแส ด้วยสาเหตุนี้หากนำมาขาพอร์ตมา ใช้งานเป็น
อินพุทพอร์ตจึงต้องเปล่ียนโหมดไม่ให้ไอซีจ่ายกระแสออกมา ในทางปฏิบัติเพื่อป้องกันการ ผิดพลาด
จากการต่อใช้งานหรือจากการเลือกโหมดเมื่อนำขาพอร์ตไปต่อกับสวิตช์ ผู้ออกแบบวงจรควร ใช้ตัว
ต้านทานค่าประมาณ 200 ohm อนุกรมกับสวิตช์เพื่อป้องกันพอร์ตเสียหาย  

ฟังก์ชั่น Arduino ท่ีใช้งานในใบงานการทดลอง 
1. ฟังก์ชั่นกำหนดโหมดการทำงานให้กับขาพอร์ต โดยสามารถกำหนดได้ท้ังขาดิจิทัลโดยใส่ 

เพียงตวัเลขของขา (0, 1, 2,…13) และขาแอนาลอกท่ีต้องการให้ทำงานในโหมดดิจิทัลแต่ การใส่ขา
ต้องใส่ A นำ หน้าซึ่งใช้ได้เฉพาะ A0, A1,…A5 ส่วนขา A6 และ A7 ไม่สามารถใช้งานในโหมดดิจิทัล
ได้ รูปแบบของฟังก์ช่ันเป็นดังนี้ 
 pinMode(pin,mode); 
  pin : หมายเลขขาท่ีตอ้งการเซตโหมด   

mode : INPUT, OUTPUT, INPUT_PULLUP 
2. ฟังก์ชั่นส่งค่าลอจิกดิจิทัลไปยังขาพอร์ต ค่า HIGH เป็นการส่งลอจิก 1 และค่า LOW เป็น

การ ส่งลอจิก 0 ออกไปยังขาพอร์ต ฟังก์ช่ันนี้จะทำงานได้ต้องมีการใช้ฟังก์ช่ัน pinMode ก่อน 
รูปแบบของฟังก์ช่ันเป็นดังนี้ 

digitalWrite(pin,value); 
pin : หมายเลขขาท่ีต้องการเขียนลอจิกออกพอร์ต 

  value : HIGH หรือ LOW 
3. ฟังก์ชั่นอ่านค่าลอจิกดิจิทัลที่ขาพอร์ต เป็นการอ่านค่าเข้ามาซึ่งอาจนำมาเก็บไว้ในตัวแปรไว้ 

ตรวจสอบลอจิกทีหลังหรือจะตรวจสอบลอจิกแบบทันทีก็ได้ ฟังก์ช่ันนี้จะทำงานได้ต้องมี การใช้
ฟังก์ช่ัน pinMode ก่อน รูปแบบของฟังก์ช่ันเป็นดังนี้ 
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digitalRead(PIN); 
pin : หมายเลขขาพอร์ตท่ีต้องการอ่านลอจิก   

ตัวอย่างเช่น value=digitalRead(2); หมายถึง อ่านค่าลอจิกท่ีขา D2 มาเก็บไว้ในตัวแปร 
value if(digitalRead(2)==LOW) หมายถึง ตรวจสอบขา D2 ว่าเป็นลอจิก 0 หรือไม่ 

4. ฟังก์ชั่นหน่วงเวลาหรือฟังก์ชั่นหยุดค้าง การใช้งานสามารถกำหนดตัวเลขของเวลาท่ี 
ต้องการหยุดค้าง ตัวเลขท่ีใส่เป็นตัวเลขของเวลาหน่วยเป็นมิลลิวินาที ตัวเลขของเวลาท่ีใส่ ได้สูงสุดคือ 
4,294,967,295 ซึ่งเป็นขนาดของตวัแปร unsigned long รูปแบบของฟังก์ช่ันเป็นดังนี้ 

Delay(ms); 
 ms : ตัวเลขท่ีหยุดค้างของเวลาหน่วยมิลลิวินาที (unsigned long) 

5. ฟังก์ชั่นกำหนดความเร็วในการสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม รูปแบบของฟังก์ช่ันเป็นดังนี้ 
Serial.begin(speed); 
 speed: ตัวเลขของอัตราเร็วในการส่ือสารผ่านพอร์ตอนุกรม 

6. ฟังก์ชั่นส่งข้อมูลออกพอร์ต เป็นฟังก์ช่ันท่ีใช้ในการส่งข้อมูลออกทางพอร์ตอนุกรมหรือพิมพ์
ข้อมูลออกทางพอร์ตเพื่อแสดงผลท่ีจอคอมพิวเตอร์ เมื่อพิมพ์เสร็จตัวเคอร์เซอร์จะรออยู่ท่ีท้ายส่ิงท่ี
พิมพ์นั้น ๆ รูปแบบของฟังก์ช่ันเป็นดังนี้ 

Serial.print(val)  
Serial.print(val, format) 

7. ฟังก์ชั่นส่งข้อมูลออกพอร์ต คล้ายกับฟังก์ช่ัน Serial.print ต่างกันตรงท่ีเมื่อพิมพ์เสร็จตัว 
เคอร์เซอร์จะขึ้นมารอยังบรรทัดใหม่ ดังนั้นเมื่อส่ังพิมพ์ครั้งถัดไปข้อมูลท่ีปรากฏจะอยู่ท่ีบรรทัดใหม่ 
แทนท่ีจะต่อท้ายเหมือนกับฟังก์ช่ัน  Serial.print รูปแบบของฟังก์ช่ันเป็นดังนี้ 

Serial.println(val)  
Serial.println(val, format) 

[ท่ีมา:ครูประภาส สุวรรณเพชร,เอกสารประกอบการอบรม เรียนรู้และลองเล่น Arduino เบื้องต้น  
(ฉบับปรับปรุงคร้ังที่ 1) ,หน้าท่ี 84-85.] 
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ลำดับขั้นการทดลอง 
ตอนที่ 1  โปรแกรมการควบคุม LED 2 ตัว ด้วยสวิตช์ 4 ตัว 

แนวคิดการเรียนรู้ คือ การควบคุมการติดดับของ LED จำนวน 2 ตัวโดยใช้สวิตช์ 4 ตัวควบคุม 
โดยให้ SW1 ส่ัง LED1 ติด SW2 ส่ัง LED1 ดับและให ้SW3 ส่ัง LED2 ติด SW4 ส่ัง LED2 ดับ โดยมี
ขั้นตอนดังนี ้
1. ประกอบวงจรการควบคุม LED 2 ตัว ด้วยสวิตช์ 4 ตัวโดยใช้บอรด Arduino UNO R3 ดังรูปท่ี 

4.1 
 

 

 
 

รูปท่ี 4.1 แสดงการต่อวงจรการควบคุม LED 2 ตัว ด้วยสวิตช์ 4 ตัว โดยใช้บอรด Arduino UNO R3 
 

2. เปิดโปรแกรม  Arduino IDE จากนั้นพิมพ์โค้ดโปรแกรมการควบคุม LED 2 ตัว ด้วยสวิตช์ 4 ตัว 
ตามรูปท่ี 4.2 ดังต่อไปนี้ 

 
(ก) ผังงาน 
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(ข) โค้ดโปรแกรม 

รูปท่ี 4.2 แสดงโปรแกรมการควบคุม LED 2 ตัว ด้วยสวิตช์ 4 ตัว 
3. บันทึกไฟล์โค้ด ช่ือ Lab4-1 

4. ทำการ Compile โค้ด  Lab4-1 

5. เช่ือมต่อสาย USB กับ บอร์ด Arduino Uno R3  
6. Upload โปรแกรม Lab4-1 ลงบอรด Arduino UNO R3  
7. สังเกตวงจรการทำงานและบันทึกผลการทดลอง 

........................................................................................................................................................ 

........................................................................................................................................................ 
8. คำถามท้ายการทดลองตอนท่ี 1 จากโค้ดโปรแกรม Lab4-1 จงตอบคำถามต่อไปนี้ 

8.1. บรรทัดท่ี 1-2 ทำหน้าท่ี
................................................................................................................ 

8.2. บรรทัดท่ี 3-6 ทำหน้าท่ี
................................................................................................................ 

8.3. บรรทัดท่ี 9 ทำหน้าท่ี
................................................................................................................. 

8.4. บรรทัดท่ี 10-11 ทำหน้าท่ี
........................................................................................................... 
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8.5. บรรทัดท่ี 15 ทำหน้าท่ี
................................................................................................................. 

ตอนที่ 2  โปรแกรมการควบคุม LED 3 ตัว ด้วยสวิตช์ 4 ตัว 
แนวคิดการเรียนรู้ คือ เขียนโปรแกรมควบคุมการติดดับของ LED โดยเมื่อ SW1 ถูกกดให้ 

LED1 ติด SW2 ถูกกดให้ LED2 ติด SW3 ถูกกดให้ LED3 ติด SW4 ถูกกดให้ LED ดับทุกตัวและใน
ขณะท่ีกดสวิตช์ต้องมีการแสดงข้อความแสดงว่าสวิตช์นั้น ๆ ถูกกดและสถานะของการติดดับของ 
LED และให้เขียนโค้ด ตรวจจับการปล่อยคีย์ก่อนท่ีจะออกนอกลูป โดยมีข้ันตอนดังนี้ 
9. พิมพ์โค้ดโปรแกรมการควบคุม LED 3 ตัว ด้วยสวิตช์ 4 ตัว ตามรูปท่ี 4.3 ดังต่อไปนี้ 

 
(ก) ผังงาน 

 



 

สาขาวิชา   อิเล็กทรอนิกส์ 
ใบงานการทดลองที่ 4 

ชื่อวิชา       ไมโครคอนโทรลเลอร์ 
รหัสวิชา      20105-2105 หน้าท่ี 

28 ชื่องาน           งานโปรแกรมการรับค่าจากพอร์ตดิจิตอล 
 

จัดทำโดยนายสง่า  คูคำ       ครูแผนกวิชาช่างอิเล็กทรอนิกส์     วิทยาลัยเทคนิคพัทยา || หน้า  28 

 

 
(ข) โค้ดโปรแกรมการควบคุม LED 3 ตัว ด้วยสวิตช์ 4 ตัว 

รูปท่ี 4.3 แสดงการเขียนโปรแกรมการควบคุม LED 3 ตัว ด้วยสวิตช์ 4 ตัว 
10. บันทึกไฟล์โค้ด ช่ือ Lab4-2 

11. ทำการ Compile โค้ด  Lab4-2 

12. เช่ือมต่อสาย USB กับ บอร์ด Arduino Uno R3  
13. Upload โปรแกรม Lab4-2 ลงบอรด Arduino UNO R3  
14. สังเกตวงจรการทำงานและบันทึกผลการทดลอง 

........................................................................................................................................................ 

........................................................................................................................................................ 

........................................................................................................................................................ 
15. คำถามท้ายการทดลองตอนท่ี 2 จากโค้ดโปรแกรม Lab4-2 จงตอบคำถามต่อไปนี้ 

15.1. บรรทัดท่ี 16 ทำหน้าท่ี
................................................................................................................. 

15.2. บรรทัดท่ี 17 ทำหน้าท่ี
................................................................................................................. 

15.3. บรรทัดท่ี 18 ทำหน้าท่ี
................................................................................................................. 

15.4. บรรทัดท่ี 19 ทำหน้าท่ี
................................................................................................................. 

15.5. บรรทัดท่ี 21 ทำหน้าท่ี
................................................................................................................. 
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ตอนที่ 3  งานท่ีมอบหมาย 
เขียนโปรแกรมควบคุมการติดดับของ LED พร้อมแสดงข้อความสถานะของสวิตช์และ LED 

โดยเงื่อนไขใหส้วติช์หนึ่งตัวควบคุมการติดดับของ LED 1 ตัว ตัวอย่างเช่นสวติช์ SW1 กดครั้งท่ี 1 ให้ 
LED1 ติดเมื่อกดครั้งท่ี 2 ให้ LED1 ดับสลับกันไปต่อเนื่องสวิตช์ตัวอื่น ๆ ก็ ทำงานเช่นกันโดยใช้สวิตช์ 
4 ตัวควบคุมการติดดับของ LED จำนวน 4 ตัว โดยใช้วงจรดังรูปท่ี 4.1 
16. จงเขียนผังงานจากงานท่ีมอบหมาย 

........................................................................................................................................................ 

........................................................................................................................................................ 

........................................................................................................................................................ 

........................................................................................................................................................ 

........................................................................................................................................................ 

........................................................................................................................................................ 

........................................................................................................................................................ 

........................................................................................................................................................ 
17. พิมพ์โค้ดโปรแกรมตามผังงานในข้อท่ี 16 
18. บันทึกไฟล์โค้ด ช่ือ Lab4-3 

19. ทำการ Compile โค้ด  Lab4-3 

20. เช่ือมต่อสาย USB กับ บอร์ด Arduino Uno R3  
21. Upload โปรแกรม Lab4-3 ลงบอรด Arduino UNO R3  
22. สังเกตวงจรการทำงานและบันทึกผลการทดลอง 

........................................................................................................................................................ 

........................................................................................................................................................ 

........................................................................................................................................................ 

........................................................................................................................................................ 

........................................................................................................................................................ 
23. สรุปผลการทดลอง 

........................................................................................................................................................ 

........................................................................................................................................................ 

........................................................................................................................................................ 

........................................................................................................................................................ 

........................................................................................................................................................ 

........................................................................................................................................................ 

........................................................................................................................................................ 

........................................................................................................................................................ 


