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ใบงานการทดลองที่ 1 งานการทดสอบบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino 

เบือ้งต้น 
1 
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สารบญัรูป 
รูปที่  หน้า 
1.1 แสดงการต่อวงจรไฟกระพริบ 1 ดวงโดยใช้บอร์ด Arduino UNO R3 ต่อ

บอร์ดจริง 
2 

1.2 แสดงผังงานโปรแกรมการทดสอบบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino 
เบ้ืองต้น 

3 

1.3 แสดงหนาตางของโปรแกรม Arduino IDE ท่ีพิมพโคดเสร็จแลว 3 
1.4 แสดงเมนูต่าง ๆ ของโปรแกรม Arduino IDE 4 
1.5 แสดงขั้นตอนการเลือกบอร์ดเพื่อใช้งาน 4 
1.6 แสดงการเลือก COM port ท่ีใชในการติดตอกับบอรด Arduino UNO R3 4 
1.7 แสดงการ Upload โปรแกรมลงบอรด Arduino UNO R3 5 
2.1 แสดงรูปแบบของขอ้มูลท่ีส่ือสารแบบอนุกรม 7 
2.2 แสดงการเช่ือมต่อคอมพิวเตอร์กับบอร์ด Arduino UNO R3 8 
2.3 แสดงโปรแกรมการรับข้อมูลจากพอร์ตอนุกรม 8 
2.4 แสดงการต่อวงจรไฟกระพริบ 1 ดวงโดยใช้บอร์ด Arduino UNO R3 9 
2.5 แสดงโปรแกรมการรับข้อมูลจากพอร์ตอนุกรมควบคุมเอาท์พุต 10 
3.1 แสดงโครงสร้างบอร์ด arduino UNO 13 
3.2 แสดงตัวอย่าง LED ชนิดต่าง ๆ 14 
3.3 แสดงการต่อ LED ร่วมกับไมโครคอนโทรลเลอร์ 15 
3.4 แสดงวงจรขับรีเลย์โดยตรงและแบบอุปกรณ์ใช้เช่ือมต่อทางแสง 15 
3.5 แสดงโมดูลรีเลย์ต่าง ๆ ท่ีมีจำหน่ายตามท้องตลาด 16 
3.6 แสดงการต่อวงจรไฟวิ่ง LED 4 ดวง โดยใช้บอรด Arduino UNO R3 17 
3.7 แสดงโปรแกรมการรับข้อมูลจากพอร์ตอนุกรมควบคุมเอาท์พุต 18 
3.8 แสดงโปรแกรมการรับข้อมูลจากพอร์ตอนุกรมควบคุมเอาท์พุต 20 
4.1 แสดงการต่อวงจรการควบคุม LED 2 ตัว ด้วยสวิตช์ 4 ตัว โดยใช้บอรด 

Arduino UNO R3 
25 

4.2 แสดงโปรแกรมการควบคุม LED 2 ตัว ด้วยสวิตช์ 4 ตัว 26 
4.3 แสดงการเขียนโปรแกรมการควบคุม LED 3 ตัว ด้วยสวิตช์ 4 ตัว 28 
5.1 แสดงตำแหน่งขาและหน้าท่ีของซีพียู Arduino ชนิดตัวถงัแบบ DIP 31 
5.2 แสดงตำแหน่งขาและหน้าท่ีของซีพียู Arduino ชนิดตัวถงัแบบ SMD 31 
5.3 แสดงรูปคล่ืน PWM จากฟังก์ช่ัน analogWrite 32 
5.4 แสดงการต่อวงจรควบคุมความสว่าง LED ด้วยโพเทนธิโอมิเตอร์ 34 
5.5 แสดงโปรแกรมการควบคุมความสว่าง LED ด้วยโพเทนธิโอมิเตอร์ 34 
5.6 แสดงการเขียนโปรแกรมการควบคุม LED 3 ตัว ด้วยสวิตช์ 4 ตัว 35 
6.1 แสดงการตอ่ใช้งานสวิตช์กับพอร์ตดิจิทัล 39 
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สารบญัรูป(ต่อ) 
รูปที่  หน้า 
6.2 แสดงการต่อใช้งานสวิตช์กับพอร์ตแอนาลอก 39 
6.3 แสดงการต่อวงจรควบคุมการอ่านค่าแอนาลอกจากการกดสวิตช์แสดงผลบน

จอคอมพิวเตอร์ 
41 

6.4 แสดงโปรแกรมอ่านค่าแอนาลอกจากการกดสวิตช์แสดงผลบนจอคอมพิวเตอร์ 41 
6.5 แสดงการตรวจสอบแบบค่าเดียว         42 
6.6 แสดงการตรวจสอบแบบช่วง 42 
6.7 แสดงการเขียนโปรแกรมการอ่านค่าแอนาลอกจากการกดสวิตช์แสดงผลบน

จอคอมพิวเตอร์ แบบท่ี 2 
43 

7.1 แสดง(a) แสดงรูปร่าง LDR (b) แสดงกราฟคุณสมบัติและ (c) แสดงสัญลกัษณ์
ของ LDR 

47 

7.2 แสดงกราฟความไวต่อแสงสีของ LDR ท่ีผลิตจากสารต่างชนิด 47 
7.3 แสดงการต่อวงจรอ่านค่าจาก LDR 49 
7.4 แสดงโปรแกรมการอ่านค่าจาก LDR 49 
7.5 แสดงการเขียนโปรแกรมควบคุมการติด ดับ LED 1 ตัว ด้วย LDR 51 
8.1 แสดงตัวอย่างมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงขนาดเล็กแบบปกติ 54 
8.2 แสดงตัวอย่างมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงขนาดเล็กแบบท่ีมีชุดเฟืองทดรอบ 54 
8.3 แสดงวงจรขับแบบ H-Bridge 54 
8.4 แสดงการควบคุมการหมุนของมอเตอร์ดว้ยวงจรขบัแบบ H-Bridge 55 
8.5 แสดงวงจรขับมอเตอร์แบบ H-Bridge ท่ีใช้รีเลย์ 55 
8.6 แสดงการควบคุมการหมุนของมอเตอร์ด้วยวงจรขับแบบ H-Bridge ท่ีใช้รเีลย์ 56 
8.7 แสดงโครงสร้างไอซีขับมอเตอร์กระแสตรงขนาดเล็กเบอร์ L293D 56 
8.8 แสดงการต่อวงจรควบคุมการทำงานของดีซีมอเตอร์ด้วยไอซี L293D 58 
8.9 แสดงโปรแกรมควบคุมการทำงานของดีซีมอเตอร์ด้วยไอซี L293D 59 
8.10 แสดงการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานของดีซีมอเตอร์ด้วยไอซี L293D 61 
9.1 แสดงโครงสร้างสเต็ปเปอร์ Bipolar  และ Unipolar 65 
9.2 แสดงวงจรขบัสเต็ปเปอร์มอเตอร์ท่ีใช้ทรานซิสเตอร์ 65 
9.3 แสดงวงจรขบัสเตป็เปอร์มอเตอร์แบบใช้ไอซี ULN2803 66 
9.4 แสดงการเคล่ือนท่ีเมื่อขับมอเตอร์แบบเต็มสเต็ป 1 เฟส 66 
9.5 แสดงการเคล่ือนท่ีเมื่อขับมอเตอร์แบบเต็มสเต็ป 2 เฟส   67 
9.6 แสดงการเคล่ือนท่ีเมื่อขับมอเตอร์แบบครึ่งสเต็ป 67 
9.7 แสดงการต่อลงบอร์ดทดลองวงจรควบคุมการทำงานของสเต็ปเปอร์มอเตอร์ 70 
9.8 แสดงการต่อวงจรทดลองในโปรแกรมจำลองการทำงานของสเต็ปเปอร์มอเตอร์ 70 
9.9 แสดงโปรแกรมการทำงานของสเต็ปเปอร์มอเตอร์ 71 
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สารบญัรูป(ต่อ) 
รูปที่  หน้า 
10.1 แสดงโครงสร้างเซอร์โวมอเตอร์ 75 
10.2 แสดงคอนเน็คเตอร์เซอร์โวมอเตอร์ของแต่ละบริษัท 75 
10.3 แสดงสัญญาณพลัส์ท่ีใชค้วบคุมเซอร์โวมอเตอร์ 75 
10.4 แสดงการต่อวงจรควบคุมการเคล่ือนท่ีของเซอร์โวมอเตอร์ 78 
10.5 แสดงโปรแกรมควบคุมการเคล่ือนท่ีของเซอร์โวมอเตอร์ 79 
10.6 แสดงลักษณะของคันโยก 80 
10.7 แสดงการเช่ือมต่อใช้งาน 80 
11.1 แสดงลักษณะไอซี DS18B20 82 
11.2 แสดงการดาวน์โหลดไลบรารี่ท่ีนำมาใช้งานตัวท่ี 1 83 
11.3 แสดงการดาวน์โหลดไลบรารี่ท่ีนำมาใช้งานตัวท่ี 2 83 
11.4 แสดงการเพิ่มไลบรารี่ท่ีเป็นไฟล์ zip ลงในโปรแกรม Arduino IDE 83 
11.5 แสดงการต่อวงจรแสดงค่าอุณหภูมิท่ีวัดจากไอซี DS18B20 86 
11.6 แสดงโปรแกรมแสดงค่าอุณหภูมิท่ีวัดจากไอซี DS18B20 87 
11.7 แสดงโปรแกรมแสดงค่าอุณหภูมิท่ีวัดจากไอซี DS18B20 จำนวน 2 ตัว 89 
11.8 แสดงวงจรท่ีใช้ในการทดลองในงานท่ีมอบหมาย 90 
12.1 แสดงรูปร่างของโมดูลวัดอุณหภูมิและความช้ืนสัมพัทธ์ DHT22 93 
12.2 แสดงการต่อใช้งานโมดูล DHT11, DHT22 93 
12.3 แสดงการดาวน์โหลดไลบรารี่ท่ีนำมาใช้งานตัวท่ี 1 94 
12.4 แสดงการดาวน์โหลดไลบรารี่ท่ีนำมาใช้งานตัวท่ี 2 94 
12.5 แสดงการเพิ่มไลบรารี่ท่ีเป็นไฟล์ zip ลงในโปรแกรม Arduino IDE 94 
12.6 แสดงการต่อวงจรการวัดอุณหภูมิและความช้ืนด้วยโมดูล DHT22 96 
12.7 แสดงโปรแกรมวัดอุณหภูมิและความช้ืนด้วยโมดูล DHT22 97 
12.8 แสดงวงจรท่ีใช้ในการทดลองในงานท่ีมอบหมาย 98 
13.1 แสดงโมดูลวัดระยะทางดวยแสงอินฟราเรด (GP2) แบบต่างๆ 101 
13.2 หนาตาและการจัดขาของโมดูลตรวจจับ และวัดระยะทางดวยแสงอินฟราเรต

อนุกรม GP2 
101 

13.3 แสดงไดอะแกรมการทํางานภายในของโมดูลตรวจจับและวัดระยะทางดวย
แสงอินฟราเรดอนุกรม GP2D120 และ GP2Y0A21 

102 

13.4 แสดงไดอะแกรมเวลาการทํางานของโมดูล GP2 และการอานคา 102 
13.5 แสดงหลักการวัดระยะทางดวยแสงอินฟราเรดของโมดูล GP2 103 
13.6 แสดงกราฟเปรียบเทียบคาแรงดันกับระยะทาง 103 
13.7 แสดงการต่อวงจรการวัดระยะด้วยโมดูลแสงอินฟาเรด GP2Y0A21 105 
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สารบญัรูป(ต่อ) 
รูปที่  หน้า 
13.8 แสดงโปรแกรมวัดอุณหภูมิและความช้ืนด้วยโมดูล DHT22 105 
13.9 แสดงวงจรท่ีใช้ในการทดลองในงานท่ีมอบหมาย 106 
14.1 แสดงกราฟเปรียบเทียบคาแรงดันกับระยะทาง 109 
14.2 แสดงการดาวน์โหลดไลบรารี่ท่ีนำมาใช้งาน   110 
14.3 แสดงการเพิ่มไลบรารี่ท่ีเป็นไฟล์ zip ลงในโปรแกรม Arduino IDE 110 
14.4 แสดงการต่อวงจรการวัดระยะด้วยโมดูลอัลตร้าโซนิค  HC-SR04 113 
14.5 แสดงไฟล์ภาษาเครื่องสำหรับโมเดลอัลตร้าโซนิค 114 
14.6 แสดงโปรแกรมวัดระยะด้วยโมดูลอัลตร้าโซนิค  HC-SR04 114 
14.7 แสดงโปรแกรมวัดระยะด้วยโมดูลอัลตร้าโซนิค  HC-SR04 115 
14.8 แสดงโปรแกรมควบคุมการติดดับของ LED จากระยะห่างของวัตถุ 116 
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