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แผนการสอน 

มุ่งเนน้สมรรถนะอาชีพ 

วชิา งานนิวแมติกส์และไฮดรอลิกส์เบ้ืองตน้ 

(Basic Pneumatics and Hydraulics) 

รหสัวชิา 2100-1009 
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ค ำน ำ 
 
 แผนการจดัการเรียนรู้วิชา งานนิวแมติกส์และไฮดรอลิกส์เบ้ืองตน้ รหัสวิชา 2100-1009
เล่มน้ีเรียบเรียงข้ึนตามจุดประสงค์รายวิชา มาตรฐานรายวิชา และค าอธิบายรายวิชา หลกัสูตร
ประกาศนียบตัรวิชาชีพ พุทธศกัราช 2556 ของส านกังานคณะกรรมการการอาชีวศึกษา 
 แผนการจดัการเรียนรู้เล่มน้ีเป็นแผนการจดัการเรียนรู้มุ่งเนน้สมรรถนะ บูรณาการหลกั
ปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง ประกอบดว้ยเน้ือหารายวิชาเก่ียวกบัหลกัการท างานของวงจรพลัส์
และดิจิตอล รวมทั้ งประมาณราคาค่าบริการนอกจากน้ียงัมีใบความรู้ ใบงาน และแบบ
ประเมินผลพฤติกรรมการปฏิบติังาน และยงัมีวิจยั ในชั้นเรียน เพื่อเป็นการแกปั้ญหาผลสัมฤทธ์ิ
ทางการเรียนของผูเ้รียนท่ีไม่ผา่นเกณฑก์ารประเมิน 
 ทา้ยท่ีสุดน้ี  ผูเ้รียบเรียงขอขอบคุณผูท่ี้สร้างแหล่งความรู้ และผูท่ี้มีส่วนเก่ียวขอ้งต่าง ๆ 
ซ่ึงเป็นส่วนส าคญัท่ีท าใหเ้อกสารรายวิชา งานนิวแมติกส์และไฮดรอลิกส์เบ้ืองตน้ เล่ม น้ีเสร็จ
สมบรูณ์เป็นท่ีเรียบร้อย  และหากผูท่ี้ศึกษาพบขอ้บกพร่องหรือมีขอ้เสนอแนะประการใด  ขอได้
โปรดแจง้ผูเ้รียบเรียงทราบดว้ย  จกัขอบคุณยิง่ 

 
 
 

     สง่า  คูค  า   
                                                                               ผูเ้รียบเรียง 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

แผนการสอน/แผนการเรียนรู้รายวชิา 
ช่ือรายวิชา  งานนิวแมติกส์และไฮดรอลิกส์เบ้ืองตน้  (Basic Pneumatics and Hydraulics)          
รหสัวิชา... 2100-1009........ (ท-ป-น)  1-3-2………… 
ระดบัชั้น....ปวช.....สาขาวิชา/กลุ่มวิชา/แผนกวิชา...................ช่างอิเลก็ทรอนิกส์............................. 
หน่วยกิต..............2......................จ  านวนคาบรวม............................72.....................................คาบ 
ทฤษฏี.................18.....................คาบ/สัปดาห์   ปฏิบติั....................54..........................คาบ/สัปดาห์ 
ภาคเรียนท่ี..........................2................................ปีการศึกษา........................2557............................. 
จุดประสงค์รำยวิชำ เพือ่ให้ 

1. รู้และเขา้ใจเก่ียวกบัระบบนิวเมติกและไฮดรอลิกส์เบื้องตน้ 
2. มีทกัษะเก่ียวกบัอ่านและเขียนวงจร ต่อวงจรควบคุมการท างานระบบนิวเมติกและไฮดรอลิกส์ 
3. มีเจตคติและกิจนิสยัที่ดีในการท างานดว้ยความละเอียดรอบคอบ ปลอดภยั เป็นระเบียบ สะอาดตรงต่อ

เวลามีความซ่ือสตัย ์รับผดิชอบ และรักษาสภาพแวดลอ้ม 
สมรรถนะรำยวิชำ 

1. แสดงความรู้เก่ียวกบัหลกัการของระบบนิวเมติกและไฮดรอลิกส์ตามคู่มือ 
2. ต่อวงจรควบคุมการท างานระบบนิวแมติก 
3. ต่อวงจรควบคุมการท างานระบบไฮดรอลิกส์ 
4. ติดตั้งระบบนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ ควบคุมดว้ยมือและระบบอตัโนมตั ิ

ค ำอธิบำยรำยวิชำ 
ศึกษาและปฏิบติัเก่ียวกบัหลกัการท างานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์เบื้องตน้ ชนิด สญัลกัษณ์ โครงสร้าง 

การท างานและการทดสอบอุปกรณ์นิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ การอ่าน การเขียนวงจรและต่อวงจรควบคุม
ทิศทางวงจรปรับความเร็ว วงจรเรียงล าดบั วงจรหน่วงเวลา วงจรควบคุมดว้ยมือ (Manual) และวงจรควบคุม
โดยอตัโนมตัิ(Automatic) ของระบบนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์เบื้องตน้ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

  รำยกำรหน่วย ช่ือหน่วย และสมรรถนะประจ ำหน่วย 
ช่ือเร่ือง           สมรรถนะและจุดประสงคเ์ชิงพฤติกรรม 

บทที ่  1    บทน า 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 
 
 
 
 

สมรรถนะ :      - 
                   
 
 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

ด้านความรู้ 
1.  อธิบายความหมายของระบบนิวแมติกส์ได ้
2.  บอกขอ้ดีและขอ้เสียของระบบนิวแมติกส์ได ้
3.  บอกหนา้ที่เคร่ืองอดัลมได ้
4.  จ  าแนกประเภทของเคร่ืองอดัลมได ้
5.  บอกหนา้ที่ของถงัเก็บลมได ้
 
ด้านทักษะ 
6.  การเปรียบเทียบขอ้ดีขอ้เสียของระบบนิวแมติกส์ได ้
7.  เขา้ใจระบบการท างานเคร่ืองอดัลมได ้
 
 
 

ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการเศรษฐกิจพอเพยีง 
8.  เตรียมความพร้อมดา้น วสัดุ  อุปกรณ์ สอดคลอ้งกบั 
     งานไดอ้ยา่งถูกตอ้ง 
9.  ปฏิบติังานไดอ้ยา่งถูกตอ้ง และส าเร็จภายใน เวลาที่ 
     ก าหนดอยา่งมีเหตุและผลตามหลกัปรัชญาเศรษฐกิจ 
     พอเพยีง    
 
 
 
 
 



 

ช่ือเร่ือง           สมรรถนะและจุดประสงคเ์ชิงพฤติกรรม 
บทที่ 2   ชุดปรับปรุงคุณภาพลมอดั 
 

 
  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 
 
 

สมรรถนะ:   -   
  
 
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม: 
ด้านความรู้ 
1. บอกหนา้ที่และส่วนประกอบชุดปรับปรุงคุณภาพลมอดั
ได ้
2.  ช้ีแจง้หลกัการท างานของชุดปรับปรุงคุณภาพลมอดัได ้
3.  วิเคราะห์หลกัการท างานของตวักรองอากาศได ้
4.  บอกหลกัการท างานของตวัควบคุมความดนัได ้
5.  ก าหนดหลกัการงานของตวัผสมน ้ ามนัหล่อล่ืนได ้
6.  อ่านสญัลกัษณ์ของชุดปรับปรุงคุณภาพลมอดัได ้
 
 
ด้านทักษะ 
7. เขา้ใจการเตรียมลมอดัได ้
8.  มีรู้ในชุดควบคุมและปรับปรุงคุณภาพลมอดัได ้

 
 
  ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการเศรษฐกิจพอเพยีง 
9.  เตรียมความพร้อมดา้น วสัดุ  อุปกรณ์สอดคลอ้งกบังาน 
      ไดอ้ยา่งถูกตอ้ง 
10.  ปฏิบติังานไดอ้ยา่งถูกตอ้ง และส าเร็จภายในเวลาที่ 
ก  าหนดอยา่งมีเหตุและผลตามหลกัปรัชญาเศรษฐกิจพอเพยีง    
 
 
 
 
 
 
 



 

ช่ือเร่ือง สมรรถนะและจุดประสงคเ์ชิงพฤติกรรม 
บทที่  3  งานควบคุมกระบอกสูบทางเดียว 
 
  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

สมรรถนะ:  -  ประกอบวงจรควบคุมกระบอกสูบทางเดียว 
                        โดยทางตรง 
                     - ประกอบวงจรควบคุมกระบอกสูบทางเดียว 
                        โดยทางออ้ม 
  
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม: 
ด้านความรู้ 
1. บอกหนา้ที่และส่วนประกอบกระบอกสูบท างานทาง
เดียวได ้
2. อธิบายหลกัการท างานกระบอกสูบท างานทางเดียวได ้
3. อ่านสญัลกัษณ์กระบอกสูบท างานทางเดียวได ้
4. บอกหนา้ที่และส่วนประกอบวาลว์ควบคุมทิศทางได ้
5. อ่านสญัลกัษณ์วาลว์ควบคุมทิศทางได ้
6. ช้ีแจงหลกัการท างานวาลว์ควบคุมทิศทางแบบ  3/2  ได ้
7. ต่อวงจรควบคุมกระบอกสูบทางเดียวได ้
8. ทดสอบการท างานวงจรควบคุมกระบอกสูบทางเดียวได ้
 
ด้านทักษะ 
9. ประกอบวงจรควบคุมกระบอกสูบทางเดียวโดยทางตรง
ได ้     
10. ประกอบวงจรควบคุมกระบอกสูบทางเดียวโดยทางออ้ม
ได ้     
 
  ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการเศรษฐกิจพอเพยีง 
11.  เตรียมความพร้อมดา้น วสัดุ  อุปกรณ์สอดคลอ้งกบังาน 
      ไดอ้ยา่งถูกตอ้ง 
12.  ปฏิบติังานไดอ้ยา่งถูกตอ้ง และส าเร็จภายใน 
       เวลาที่ก  าหนดอยา่งมีเหตุและผลตามหลกัปรัชญา   
       เศรษฐกิจพอเพียง    
 
 



 

ช่ือเร่ือง สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
บทที่  4  งานควบคุมกระบอกสูบสองทาง 
 
  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

สมรรถนะ: -  ประกอบวงจรควบคุมกระบอกสูบทางสอง 
                      โดยทางตรงได ้
                     -  ประกอบวงจรควบคุมกระบอกสูบทางสอง 
                         โดยทางออ้มได ้        
    
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม: 
ด้านความรู้ 
1. บอกหนา้ที่และส่วนประกอบกระบอกสูบท างานสอง
ทางได ้
2. วเิคราะห์หลกัการท างานกระบอกสูบท างานสองทางได ้
3. อ่านสญัลกัษณ์กระบอกสูบท างานสองทางได ้
4. อ่านสญัลกัษณ์วาลว์ควบคุมทิศทางแบบ  5/2 แบบมือกด/
สปริงได ้
5. อธิบายหลกัการท างานวาลว์ควบคุมทิศทางแบบ  5/2 
แบบลม/สปริงได ้
6. ต่อวงจรควบคุมกระบอกสูบสองทางได ้
7. ทดสอบการท างานวงจรควบคุมกระบอกสูบสองทางได ้
 
 
ด้านทักษะ 
8. ประกอบวงจรควบคุมกระบอกสูบทางสองโดยทางตรงได ้
9.  ประกอบวงจรควบคุมกระบอกสูบทางสองโดยทางออ้มได ้        
 
  ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการเศรษฐกิจพอเพยีง 
10.  เตรียมความพร้อมดา้น วสัดุ อุปกรณ์สอดคลอ้งกบังาน 
      ไดอ้ยา่งถูกตอ้ง 
11. ปฏิบติังานไดอ้ยา่งถูกตอ้ง และส าเร็จภายใน 
       เวลาที่ก  าหนดอยา่งมีเหตุและผลตามหลกัปรัชญา   
       เศรษฐกิจพอเพียง    
 
 



 

ช่ือเร่ือง สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
บทที ่5  งานควบคุมกระบอกสูบสองทางดว้ย
วาลว์ 5/2 แบบลม 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

สมรรถนะ : - ต่อวงจรควบคุมการท างานโดยใชว้าลว์ 5/2  
                      แบบท างานดว้ยลมได ้
                     -  ประกอบวงจรควบคุมกา้นสูบเคล่ือนที่กลบัเอง 
                        โดยอตัโนมตัิได ้        
 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
ด้านความรู้ 
1. อ่านสญัลกัษณ์วาลว์ควบคุมทิศทาง  5/2  แบบควบคุมการ
ท างานดว้ยลมได ้
2. อธิบายหลกัการท างานวาลว์ควบคุมทิศทาง  5/2 แบบ
ควบคุมการท างานดว้ยลมได ้
3. อ่านสญัลกัษณ์วาลว์ควบคุมทิศทาง  3/2  แบบลูกกล้ิงได ้
4. วเิคราะห์หลกัการท างานวาลว์ควบคุมทิศทาง  3/2 แบบ
ลูกกล้ิงได ้
5. ต่อวงจรควบคุมกระบอกสูบแบบคา้งต าแหน่งได ้
6. ทดสอบการท างานวงจรควบคุมกระบอกสูบแบบคา้ง
ต าแหน่งได ้
7. ต่อวงจรควบคุมกระบอกสูบแบบก่ึงอตัโนมติัได ้
8. ทดสอบการท างานวงจรควบคุมกระบอกสูบแบบ
ก่ึงอตัโนมตัิได ้

 

ดา้นทกัษะ 
9. ต่อวงจรควบคุมการท างานโดยใชว้าลว์ 5/2 แบบท างาน
ดว้ยลมได ้
10. ประกอบวงจรควบคุมกา้นสูบเคล่ือนที่กลบัเองโดย
อตัโนมตัิได ้        
 

ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการเศรษฐกิจพอเพยีง 
  11.  เตรียมความพร้อมดา้น วสัดุ  อุปกรณ์สอดคลอ้งกบังาน 
       ไดอ้ยา่งถูกตอ้ง 
  12.  ปฏิบติังานไดอ้ยา่งถูกตอ้ง และส าเร็จภายในเวลาที่ 
       ก าหนดอยา่งมีเหตุและผลตามหลกั   ปรัชญาเศรษฐกิจ 
       พอเพยีง    



 

 

ช่ือเร่ือง           สมรรถนะและจุดประสงคเ์ชิงพฤติกรรม 
บทที่ 6 งานควบคุมกระบอกสูบสองทางดว้ยวาลว์
กนักลบัสองทาง 
 
  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

สมรรถนะ : - ต่อวงจรการควบคุมกระบอกสูบดว้ยวาลว์ 
          กนักลบัสองทาง 
        -  ประกอบวงจรควบคุมกระบอกสูบสองทาง 
            ดว้ยวาลว์กนักลบัสองทาง 
 
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
ด้านความรู้ 
1. บอกหนา้ที่และส่วนประกอบของวาลว์กนักลบัได ้
2.  อธิบายหลกัการท างานของวาลว์กนักลบัได ้
3.  อ่านสญัลกัษณ์ของวาลว์กนักลบัได ้
4.  บอกหนา้ที่และส่วนประกอบของวาลว์กนักลบัสองทางได ้
5.  วิเคราะห์หลกัการท างานของวาลว์กนักลบัสองทางได ้
6.  อ่านสญัลกัษณ์ของวาลว์กนักลบัสองทางได ้
7.  ต่อวงจรควบคุมกระบอกสูบดว้ยวาลว์กนักลบัสองทางได ้
8.  ทดสอบการท างานวงจรควบคุมกระบอกสูบดว้ยวาลว์
กนักลบัสองทางได ้
   
ดา้นทกัษะ 
9.  ต่อวงจรการควบคุมกระบอกสูบดว้ยวาลว์กนักลบัสอง
ทางได ้
10. ประกอบวงจรควบคุมกระบอกสูบสองทางดว้ยวาลว์กนั
กลบัสองทางได ้
 
ดา้นคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการเศรษฐกิจพอเพยีง 
11.  เตรียมความพร้อมดา้น วสัดุ  อุปกรณ์สอดคลอ้งกบังาน
ไดอ้ยา่งถูกตอ้ง 
 12.  ปฏิบติังานไดอ้ยา่งถูกตอ้ง และส าเร็จภายในเวลาที่
ก  าหนดอยา่งมีเหตุและผลตามหลกั ปรัชญาเศรษฐกิจ
พอเพยีง    
 



 

ช่ือเร่ือง สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
บทที ่7  งานควบคุมความเร็วกา้นสูบ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

สมรรถนะ : -  ประกอบวงจรการควบคุมความเร็วกา้นสูบดว้ย 
                        วาลว์ควบคุมอตัราไหล 
        -  ประกอบวงจรการควบคุมความเร็วกา้นสูบดว้ย 
           วาลว์ควบคุมอตัราไหลทางเดียว 
 
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
ด้านความรู้ 
1. บอกหนา้ที่ของวาลว์ควบคุมอตัราไหลได ้
2. วเิคราะห์หลกัการท างานของวาลว์ควบคุมอตัราไหลได ้
3. อ่านสญัลกัษณ์ของวาลว์ควบคุมอตัราไหลได ้
4. อธิบายหลกัการท างานของวาลว์ควบคุมอตัราไหลทางเดียวได้ 
5. อ่านสญัลกัษณ์ของวาลว์ควบคุมอตัราไหลทางเดียวได ้
6. ต่อวงจรควบคุมความเร็วกา้นสูบได ้
7. ทดสอบการท างานวงจรควบคุมความเร็วกา้นสูบได ้
   
ดา้นทกัษะ 
8. ประกอบวงจรการควบคุมความเร็วกา้นสูบดว้ยวาลว์ควบคุม
อตัราไหลได ้
9.  ประกอบวงจรการควบคุมความเร็วกา้นสูบดว้ยวาลว์ควบคุม
อตัราไหลทางเดียวได ้
  
 
 ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการเศรษฐกิจพอเพยีง 
10.  เตรียมความพร้อมดา้น วสัดุ  อุปกรณ์สอดคลอ้งกบังาน 
ไดอ้ยา่งถูกตอ้ง 
11. ปฏิบติังานไดอ้ยา่งถูกตอ้ง และส าเร็จภายในเวลาที่
ก  าหนดอยา่งมีเหตุและผลตามหลกั ปรัชญาเศรษฐกิจพอเพยีง    
 
 
 
 



 

 
ช่ือเร่ือง สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

บทที ่8 งานควบคุมกระบอกสูบสองทางดว้ย
วาลว์เร่งระบายลม 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

สมรรถนะ :   ประกอบวงจรควบคุมกระบอกสูบดว้ยวาลว์ 
                      เร่งระบายลม 
 
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
ด้านความรู้ 
1. บอกหนา้ที่และส่วนประกอบของวาลว์เร่งระบายลมได ้
2.  อธิบายหลกัการท างานของวาลว์เร่งระบายลมได ้
3.  อ่านสญัลกัษณ์ของวาลว์เร่งระบายลมได ้
4.  ต่อวงจรควบคุมกระบอกสูบดว้ยวาลว์เร่งระบายลมได ้
5.  ทดสอบการท างานวงจรควบคุมกระบอกสูบดว้ยวาลว์
เร่งระบายลมได ้
 

 
ดา้นทกัษะ 
6.  ประกอบวงจรควบคุมกระบอกสูบดว้ยวาลว์เร่งระบาย
ลมได ้

 
 
 
 
ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการเศรษฐกิจพอเพียง 
  7.  เตรียมความพร้อมดา้น วสัดุ  อุปกรณ์สอดคลอ้งกบังาน 
       ไดอ้ยา่งถูกตอ้ง 
 8.  ปฏิบติังานไดอ้ยา่งถูกตอ้ง และส าเร็จภายในเวลาที่ 
       ก าหนดอยา่งมีเหตุและผลตามหลกั   ปรัชญาเศรษฐกิจ 
       พอเพยีง    

 
 
 



 

ช่ือเร่ือง สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
บทที ่9  งานควบคุมกระบอกสูบสองทางดว้ย
วาลว์ความดนัสองทาง 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

สมรรถนะ :  -  ประกอบวงจรการควบคุมกระบอกสูบทาง 
            เดียวดว้ยวาลว์ความดนัสองทาง 
                       -  ต่อวงจรการควบคุมกระบอกสูบสองทาง 
                        ดว้ยวาลว์ความดนัสองทาง    
 
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
ด้านความรู้ 
1. บอกหนา้ที่และส่วนประกอบของวาลว์ความดนัสองทางได ้

2. อธิบายหลกัการท างานของวาลว์ความดนัสองทางได ้
3. อ่านสญัลกัษณ์ของวาลว์ความดนัสองทางได ้
4.  ต่อวงจรควบคุมกระบอกสูบดว้ยวาลว์ความดนัสองทางได ้
5. ทดสอบการท างานวงจรควบคุมกระบอกสูบดว้ยวาลว์
ความดนัสองทางได ้
 
ด้านทักษะ 
6. ประกอบวงจรการควบคุมกระบอกสูบทางเดียวดว้ยวาลว์
ความดนัสองทางได ้
7. ต่อวงจรการควบคุมกระบอกสูบสองทางดว้ยวาลว์ความดนั
สองทางได ้   
 
 
ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการเศรษฐกิจพอเพยีง 
7.   เตรียมความพร้อมดา้น วสัดุ  อุปกรณ์สอดคลอ้งกบั   
        งานไดอ้ยา่งถูกตอ้ง 
8.  ปฏิบติังานไดอ้ยา่งถูกตอ้ง และส าเร็จภายในเวลาที่ 
      ก าหนดอยา่งมีเหตุและผลตามหลกั   ปรัชญาเศรษฐกิจ         
      พอเพียง    
 
 
 
 



 

ช่ือเร่ือง สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
บทที ่10 งานควบคุมกระบอกสูบสองทางดว้ย
วาลว์หน่วงเวลา 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

สมรรถนะ :   ต่อวงจรการควบคุมกระบอกสูบดว้ยวาลว์ 
                      หน่วงเวลาได ้
 
 
 
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
ด้านความรู้ 
1.   บอกหนา้ที่และส่วนประกอบของวาลว์หน่วงเวลาได ้
2.   อธิบายหลกัการท างานของวาลว์หน่วงเวลาได ้
3.   อ่านสญัลกัษณ์ของวาลว์หน่วงเวลาได ้
4.   ต่อวงจรควบคุมกระบอกสูบดว้ยวาลว์หน่วงเวลาได ้
5.   ทดสอบการท างานวงจรควบคุมกระบอกสูบดว้ยวาลว์
หน่วงเวลาได ้
 
ด้านทักษะ 
6.  ต่อวงจรการควบคุมกระบอกสูบดว้ยวาลว์หน่วงเวลาได ้
 
 
 
 
 
 
ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการเศรษฐกิจพอเพียง 
7.  เตรียมความพร้อมดา้น วสัดุ  อุปกรณ์สอดคลอ้งกบังาน
ไดอ้ยา่งถูกตอ้ง 
8. ปฏิบติังานไดอ้ยา่งถูกตอ้ง และส าเร็จภายในเวลาที่ก  าหนด
อยา่งมีเหตุและผลตามหลกัปรัชญาเศรษฐกิจพอเพยีง    
 
 
 
 



 

ช่ือเร่ือง สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
บทที ่11  งานควบคุมกระบอกสูบสองทางดว้ย
วาลว์จดัล าดบั 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

สมรรถนะ : -  ต่อวงจรการควบคุมกระบอกสูบดว้ยวาลว์ 
                       จดัล าดบั 
        - ประกอบวงจรการควบคุมกระบอกสูบดว้ย 
           วาลว์จดัล าดบั 
 
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
ด้านความรู้ 
1.   บอกหนา้ที่และส่วนประกอบของวาลว์จดัล าดบัได ้

2.   อธิบายหลกัการท างานของวาลว์จดัล าดบัได ้

3.   อ่านสญัลกัษณ์ของวาลว์จดัล าดบัได ้
4.   ต่อวงจรควบคุมกระบอกสูบดว้ยวาลว์จดัล าดบัได ้
5.   ทดสอบการท างานวงจรควบคุมกระบอกสูบดว้ยวาลว์
จดัล าดบัได ้
 
  ด้านทักษะ 
6.  ต่อวงจรการควบคุมกระบอกสูบดว้ยวาลว์จดัล าดบัได ้
7.  ประกอบวงจรการควบคุมกระบอกสูบดว้ยวาลว์จดัล าดบัได ้    
 
 
ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการเศรษฐกิจพอเพยีง 
 8.   เตรียมความพร้อมดา้น วสัดุ  อุปกรณ์สอดคลอ้งกบั   
        งานไดอ้ยา่งถูกตอ้ง 
 9.  ปฏิบติังานไดอ้ยา่งถูกตอ้ง และส าเร็จภายในเวลาที่ 
      ก าหนดอยา่งมีเหตุและผลตามหลกั   ปรัชญาเศรษฐกิจ         
      พอเพียง    
 
 
 
 
 
 



 

ช่ือเร่ือง สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
บทที ่12  งานควบคุมแบบอตัโนมตั ิ
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

สมรรถนะ : - ต่อวงจรควบคุมการดท างานโดยใชว้าลว์ 3/2  
          แบบ Roller Trip 
                    -  ประกอบวงจรควบคุมกา้นสูบโดยอตัโนมติั 
 
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
ด้านความรู้ 
1. อ่านสญัลกัษณ์วาลว์ควบคุมทิศทาง  3/2 แบบ  Roller 
Trip ได ้
2. อธิบายหลกัการท างานวาลว์ควบคุมทิศทาง  3/2 แบบ
Roller Trip ได ้
3. ต่อวงจรควบคุมกระบอกสูบแบบอตัโนมติัได ้
4. ทดสอบการท างานวงจรควบคุมกระบอกสูบแบบ
อตัโนมตัิได ้
   
ด้านทักษะ 
5. ต่อวงจรควบคุมการดท างานโดยใชว้าลว์ 3/2 แบบ Roller 
Trip ได ้
6.  ประกอบวงจรควบคุมกา้นสูบโดยอตัโนมติัได ้
  
 
 
 
ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการเศรษฐกิจพอเพยีง 
7.  เตรียมความพร้อมดา้น วสัดุ  อุปกรณ์สอดคลอ้งกบังาน
ไดอ้ยา่งถูกตอ้ง 
8. ปฏิบติังานไดอ้ยา่งถูกตอ้ง และส าเร็จภายในเวลาที่ก  าหนด
อยา่งมีเหตุและผลตามหลกัปรัชญาเศรษฐกิจพอเพยีง    
 
 
 
 



 

 
ช่ือเร่ือง สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

บทที ่13  งานควบคุมกระบอกสูบแบบต่อเน่ือง 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

สมรรถนะ  : ต่อวงจรการควบคุมการท างานแบบต่อเน่ือง 
 
 
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
ด้านความรู้ 
1. เขียนโคต๊อุปกรณ์ในวงจรนิวแมติกส์ได ้
2. เขียนไดอะแกรมการท างานของกระบอกสูบได ้
3. ต่อวงจรควบคุมกระบอกสูบแบบต่อเน่ืองได ้
4. ทดสอบการท างานวงจรควบคุมกระบอกสูบแบบต่อเน่ือง
ได ้
 
 
ด้านทักษะ 
5. ต่อวงจรการควบคุมการท างานแบบต่อเน่ืองได ้
 
 
 
 
 
ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการเศรษฐกิจพอเพยีง 
6. เตรียมความพร้อมดา้น วสัดุ อุปกรณ์สอดคลอ้งกบังานได้
อยา่งถูกตอ้ง 
7. ปฏิบติังานไดอ้ยา่งถูกตอ้ง และส าเร็จภายในเวลาที่ก  าหนด
อยา่งมีเหตุและผลตามหลกั ปรัชญาเศรษฐกิจพอเพยีง    
 
 
 
 
 
 



 

ช่ือเร่ือง สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
บทที ่14   หลกัการเบื้องตน้ของไฮดรอลิกส์ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

สมรรถนะ :    - - 
 
 
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
ด้านความรู้ 
1. บอกความหมายของระบบไฮดรอลิกส์ได ้ 
2. ระบุหนา้ที่และส่วนประกอบของชุดตน้ก าลงัได ้ 
3. อ่านสญัลกัษณ์ของชุดตน้ก าลงัได ้ 
4. ช้ีแจงหลกัการท างานของวาลว์ควบคุมความดนัได ้ 
5. อ่านสญัลกัษณ์ของอุปกรณ์ท างานได ้  
6. อธิบายหลกัการท างานของอุปกรณ์ท างานได ้
7. อ่านสญัลกัษณ์ของวาลว์ควบคุมทิศทางได ้
  
ด้านทักษะ 
8.  วิเคราะห์หลกัการเบื้องตน้ของไฮดรอลิกส์ได ้
 
 
  
 
 
ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการเศรษฐกิจพอเพยีง 
 9.  เตรียมความพร้อมดา้น วสัดุ  อุปกรณ์สอดคลอ้งกบั งาน
ไดอ้ยา่งถูกตอ้ง 
10. ปฏิบติังานไดอ้ยา่งถูกตอ้ง และส าเร็จภายในเวลาที่
ก  าหนดอยา่งมีเหตุและผลตามหลกัปรัชญาเศรษฐกิจพอเพยีง    
 
 
 
 
 
 



 

ช่ือเร่ือง สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
บทที ่15   งานควบคุมกระบอกสูบดว้ยวาลว์
ควบคุมทิศทางแบบ4/2 และ4/3 
 
   
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

สมรรถนะ  -  ต่อวงจรควบคุมกระบอกสูบดว้ย 4/2  
                     -  ประกอบวงจรควบคุมกระบอกสูบดว้ยวาลว์ 4/3  
 
 
 
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
ด้านความรู้ 
1. บอกหนา้ที่และส่วนประกอบของวาลว์ควบคุมทศิทางได ้
2. อธิบายหลกัการท างานของวาลว์ควบคุมทิศทางได ้
3. อ่านสญัลกัษณ์ของวาลว์ควบคุมทิศทางได ้
4. ต่อวงจรควบคุมกระบอกสูบดว้ยวาลว์ควบคุมทิศทาง
แบบ  4/2 และ 4/3 ได ้
5. ทดสอบการท างานวงจรควบคุมกระบอกสูบดว้ยวาลว์
ควบคุมทิศทางแบบ  4/2 และ 4/3 ได ้
 
   
ด้านทักษะ 
6. ต่อวงจรควบคุมกระบอกสูบดว้ย 4/2 ได ้
7. ประกอบวงจรควบคุมกระบอกสูบดว้ยวาลว์ 4/3 ได ้   
 
 
 ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการเศรษฐกิจพอเพยีง 
8.  เตรียมความพร้อมดา้น วสัดุ  อุปกรณ์สอดคลอ้งกบั งาน
ไดอ้ยา่งถูกตอ้ง 
9. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง และส าเร็จภายในเวลาที่
ก  าหนดอย่างมี เหตุและผลตามหลักปรัชญาเศรษฐกิจ
พอเพยีง    
 
 
 
 



 

ช่ือเร่ือง สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
บทที ่16   งานควบคุมกระบอกสูบดว้ยวาลว์
ควบคุมอตัราไหล 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

สมรรถนะ : -  ต่อวงจรการควบคุมกระบอกสูบดว้ยวาลว์ 
           ควบคุมอตัราไหลแบบปรับ 
        - ประกอบวงจรควบคุมกระบอกสูบดว้ยวาลว์ 
                       ควบคุมอตัราไหลทางเดียว(One Way Flow  
                       Control Valve) 
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
ด้านความรู้ 
1. บอกหนา้ที่และส่วนประกอบของวาลว์ควบคุมอตัราไหล
ได ้
2. อธิบายหลกัการท างานของวาลว์ควบคุมควบคุมอตัรา
ไหลได ้
3. อ่านสญัลกัษณ์ของวาลว์ควบคุมควบคุมอตัราไหลได ้
4. ต่อวงจรควบคุมกระบอกสูบดว้ยวาลว์ควบคุมควบคุม
อตัราไหลได ้
5. ทดสอบการท างานวงจรควบคุมกระบอกสูบดว้ยวาลว์
ควบคุมควบคุมอตัราไหลได ้
 
ด้านทักษะ 
6.  ต่อวงจรการควบคุมกระบอกสูบดว้ยวาลว์ควบคุมอตัรา
ไหลแบบปรับได ้
7.  ประกอบวงจรควบคุมกระบอกสูบดว้ยวาลว์ควบคุม
อตัราไหลทางเดียว(One Way Flow Control Valve) 
 
ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการเศรษฐกิจพอเพยีง 
 9.  เตรียมความพร้อมดา้น วสัดุ  อุปกรณ์สอดคลอ้งกบั งาน
ไดอ้ยา่งถูกตอ้ง 
10. ปฏิบติังานไดอ้ยา่งถูกตอ้ง และส าเร็จภายในเวลาที่
ก  าหนดอยา่งมีเหตุและผลตามหลกัปรัชญาเศรษฐกิจ
พอเพยีง    
 
 



 

ช่ือเร่ือง สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
บทที ่17   งานควบคุมมอเตอร์ไฮดรอลิกส ์
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

สมรรถนะ : -   ประกอบวงจรการควบคุมมอเตอร์ 
                         ไฮดรอลิกส์ดว้ยวาลว์ 4/2  
       -    ต่อวงจรการควบคุมมอเตอร์ไฮดรอลิกส์ 
                         ดว้ยวาลว์ 4/3 
 
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
ด้านความรู้ 
1. บอกหนา้ที่และส่วนประกอบของมอเตอร์ไฮดรอลิกส์ได ้
2. อธิบายหลกัการท างานของมอเตอร์ไฮดรอลิกสไ์ด ้
3. อ่านสญัลกัษณ์ของมอเตอร์ไฮดรอลิกส์ได ้
4. ต่อวงจรควบคุมมอเตอร์ไฮดรอลิกส์ได ้
5. ทดสอบการท างานวงจรควบคุมมอเตอร์ไฮดรอลิกส์ได้
ไหลได ้
 
   
ด้านทักษะ 
6. ประกอบวงจรการควบคุมมอเตอร์ไฮดรอลิกสด์ว้ยวาลว์ 
4/2 ได ้
7.  ต่อวงจรการควบคุมมอเตอร์ไฮดรอลิกส์ดว้ยวาลว์ 4/3ได ้
 
 
ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการเศรษฐกิจพอเพยีง 
8.  เตรียมความพร้อมดา้น วสัดุ  อุปกรณ์สอดคลอ้งกบั งาน
ไดอ้ยา่งถูกตอ้ง 
9. ปฏิบติังานไดอ้ยา่งถูกตอ้ง และส าเร็จภายในเวลาที่
ก  าหนดอยา่งมีเหตุและผลตามหลกัปรัชญาเศรษฐกิจ
พอเพยีง    
 
 
 
 



 

ช่ือเร่ือง สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
บทที ่18  งานควบคุมกระบอกสูบดว้ยวาลว์กนั
กลบัแบบมีน ้ ามนัควบคุม               
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

สมรรถนะ : ต่อวงจรการควบคุมกระบอกสูบดว้ยวาลก์นั 
                     กลบัแบบมีน ้ ามนัควบคุม 
 
 
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
ด้านความรู้ 
1. บอกหน้าที่และส่วนประกอบของวาล์วกันกลับแบบมี
น ้ ามนัควบคุมได ้
2. อธิบายหลักการท างานของวาล์วกนักลับแบบมีน ้ ามัน
ควบคุมได ้
3. อ่านสญัลกัษณ์ของวาลว์กนักลยัแบบมีน ้ ามนัควบคุมได ้
4. ต่อวงจรควบคุมกระบอกสูบดว้ยวาลว์กนักบัแบบมีน ้ ามนั
ควบคุมได ้
5. ทดสอบการท างานวงจรควบคุมกระบอกสูบดว้ยวาล์วกนั
กลบัแบบมีน ้ ามนัควบคุมได ้
 
 
  
ด้านทักษะ 
6. ต่อวงจรการควบคุมกระบอกสูบดว้ยวาลก์นักลบัแบบมี
น ้ ามนัควบคุมได ้
  
 
 
ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการเศรษฐกิจพอเพยีง 
 7.  เตรียมความพร้อมดา้น วสัดุ  อุปกรณ์สอดคลอ้งกบั งาน
ไดอ้ยา่งถูกตอ้ง 
8. ปฏิบติังานไดอ้ยา่งถูกตอ้ง และส าเร็จภายในเวลาที่
ก  าหนดอยา่งมีเหตุและผลตามหลกัปรัชญาเศรษฐกิจพอเพยีง    
 
 



 

รายช่ือหน่วยการสอน/การเรียนรู้ 
 หน่วยการสอน/การเรียนรู้ 

วิชา  งานนิวแมติกส์และไฮดรอลิกส์เบ้ืองตน้ 
(Job’s pneumatic and hydraulic, Inc. preliminary) 

รหสั... 2100-1009 ......คาบ/สัปดาห์.....4.......คาบ 
รวม......72…… คาบ 

 

หน่วยท่ี ช่ือหน่วย ทฤษฎี 
จ านวนคาบ 

ทฤษฎี ปฏิบติั 
1 
2 
3 
4 
5 
6 
7 
8 
9 

10 
11 
12 
13 
14 
15 
16 
17 
18 

บทน า 
ชุดปรับปรุงคุณภาพลมอดั 
งานควบคุมกระบอกสูบทางเดียว 
งานควบคุมกระบอกสูบสองทาง 
งานควบคุมกระบอกสูบสองทางดว้ยวาลว์ 5/2 แบบลม 
งานควบคุมกระบอกสูบสองทางดว้ยวาลว์กนักลบัสองทาง 
งานควบคุมความเร็วกา้นสูบ 
งานควบคุมกระบอกสูบสองทางดว้ยวาลว์เร่งระบายลม 
งานควบคุมกระบอกสูบสองทางดว้ยวาลว์ความดนัสองทาง 
งานควบคุมกระบอกสูบสองทางดว้ยวาลว์หน่วงเวลา 
งานควบคุมกระบอกสูบสองทางดว้ยวาลว์จดัล าดบั 
งานควบคุมแบบอตัโนมติั 
งานควบคุมกระบอกสูบแบบต่อเน่ือง 
หลกัการเบ้ืองตน้ของไฮดรอลิกส์ 
งานควบคุมกระบอกสูบดว้ยวาลว์ควบคุมทิศทางแบบ4/2และ4/3 
งานควบคุมกระบอกสูบดว้ยวาลว์ควบคุมอตัราไหล 
งานควบคุมมอเตอร์ไฮดรอลิกส์ 
งานควบคุมกระบอกสูบดว้ยวาลว์กนักลบัแบบมีน ้ามนัควบคุม               

1 
1 
1 
1 
1 
1 
1 
1 
1 
1 
1 
1 
1 
1 
1 
1 
1 
1 

3 
3 
3 
3 
3 
3 
3 
3 
3 
3 
3 
3 
3 
3 
3 
3 
3 
3 
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